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KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Seminarium dyplomowe [N2AiR1-RiSA>SD]

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/Semestr

Automatyka i robotyka 2/4

Studia w zakresie (specjalnosc) Profil studiow

Roboty i systemy autonomiczne ogolnoakademicki

Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
drugiego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosc¢

niestacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne (np. online)
0 0 0

Cwiczenia Projekty/seminaria

0 20

Liczba punktéw ECTS

2,00

Koordynatorzy Wyktadowcy

prof. dr hab. inz. Piotr Skrzypczynski
piotr.skrzypczynski@put.poznan.pl

Wymagania wstepne

Student powinien posiada¢ podstawowg wiedze z zakresu robotyki, systeméw pomiarowych, robotéw
manipulacyjnych i mobilnych, programowania robotéw oraz informatyki i sztucznej inteligencji. Powinien
posiada¢ umiejetnos¢ pozyskiwania informacji ze wskazanych zrédet. Powinien rowniez rozumiec
koniecznos$¢ poszerzania swoich kompetencji i zdobywania nowych umiejetnosci.

Cel przedmiotu

Celem seminarium jest przygotowanie pracy magisterskiej. W jej trakcie j weryfikowany jest zakres pracy
dyplomowej, dokonywany jest krytyczny przeglad literatury oraz istniejgcych rozwigzan. Celem jest takze
ugruntowanie praktycznych umiejetnosci redakcji tekstu i prezentac;i.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza

nie dotyczy

Umiejetnosci

K2_U7 ma umiejetnosci jezykowe w zakresie automatyki i robotyki, zgodne z wymaganiami okreslonymi dla
poziomu B2+ Europejskiego Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego;



K2_U14 potrafi przy formutowaniu i rozwigzywaniu zadan
obejmujgcychprojektowanieuktadéwautomatykiirobotykidostrzegacichaspektypozatechniczne,wtymsrodowist
kregami odbiorcow.

Kompetencje spoteczne

K2_K1 rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doksztatcania sie ? podnoszenia kompetencji
zawodowych, osobistych i spotecznych, potrafi inspirowac i organizowac proces uczenia sie innych oséb;
K2_K6 ma swiadomos¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej oraz rozumie potrzebe formutowania
i przekazywania spoteczenstwu (w szczegolnosci poprzez srodki masowego przekazu) informaciji i opinii
dotyczgcych osiggnie¢ automatyki i robotyki w zakresie prac badawczych i aplikacyjnych i innych aspektéw
dziatalno$ci inzynierskiej; podejmuje starania, aby przekazywac takie informacje i opinie w sposob
powszechnie zrozumiaty.

Metody weryfikacji efektow uczenia sie i kryteria oceny

Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Biezgca kontrola postepow w przygotowoaniu pracy magisterskiej sprawowana przez promotora.

Przygotowanie prezentacji wykazujgcej na postep prac i udziat w dyskusiji na jej temat. Ocenia podlega
postep prac oraz prezentacja.

Tresci programowe

Przeprowadzenie analizy zagadnienia stanowigcego temat pracy magisterskiej, w tym krytycznego
przegladu literatury oraz poréwnanie do istniejgcych rozwigzan.

Metody dydaktyczne

Studium przypadku, prezentacja, referat, dyskusja.
Literatura

Podstawowa

1. A. Dudziak, A. Zejmo, Redagowanie prac dyplomowych — wskazéwki metodyczne dla studentéw. Difin,
2008

2. J. Mackiewicz, Jak pisac teksty naukowe?, Uniwersytet Gdanski, 2001.

3. P. Oliver, Jak pisac¢ prace uniwersyteckie : poradnik dla studentéw, Wyd. Literackie, 1999
Uzupetniajgca

1. J. Pieter, Ogdlna metodologia pracy naukowej, Ossolineum, 1967.

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 50 2,00
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 20 1,00
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 30 1,00
laboratoryjnych/¢wiczen, przygotowanie do kolokwiow/egzaminu,
wykonanie projektu)




